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Steuerung erfolgreich 
verbunden!



https://www.phoenixcontact.com/online/portal/us/pxc/product_detail_page/!ut/p/z0/rY_LboMwEEW_pQuWxsbBhC4bgvpQ1NKSqMQba-wY5BaME0yT_n1JlW0XlbK40sxIZ3Qu5rjC3MKXacCb3kI77VueiPVinecFTaKXV7Ygj0uW5av4LXp4prjUVmxKUVTZpsRPmBvZhUfVhSR0JxW6Q78blRc77cG0wkGjzy_Nx37P7zBXvfX65HE1DtoG5KhlQDow03gBh4AMo1TgddMfvn_56ZS1MAxGiWKViQLRCJEoIPWcpDKuUxSzGlAMeo5AJhSRlKZ0xrTUbHYW_LvOLaVXkFMXOddO-Zec-7x_R3x78wNmEdKT/?uri=pxc-iframe-integration:firmwaredownload&prodid=2404267


In diesem Drop Down Menü



Hierzu mit einen Doppelklick auf die Main.
Falls diese noch NICHT erstellt ist, mit
Rechtsklick auf „Programme“ eine neue
„Main“ erstellen!
Im Anschluss kann die Programmierart
ausgewählt werden. Bei den Kommenden
Beispielen wird „KOP“, auch „FUP“ genannt,
benutzt.













Ist das Programm gestartet, so kann das
geschriebene Programm testen. Hierzu
macht man einen Doppelklick auf
„MainInstance : main“. Hier kann man
den Zustand der variablen ändern
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24V

GND

Eingänge 4-20mA
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Diese fragt dann anschließend nach 
dem User und dem Passwort. Hierbei 
werden die gleichen Anmeldedaten 
verwendet, die auf der Steuerung 
stehen


