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Allgemeines - dSpace ::
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dSpace CP1104

DS1104 R&D Controller Board
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Allgemeines - GeckoDrive
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Drei Eingange zur Steuerung

« Step-Eingang benoétigt Pulse-Signal

—> jeder positive Impuls (zwischen 3,3 V und 5 V) bewirkt eine
Umdrehung des Motors

« Direction-Eingang bestimmt Drehrichtung des Motors

- Positives Signal bewirkt Vorwartsbewegung

« Common-Eingang wird auf Ground gelegt

Vier Ausgange zur Steuerung ‘

« Schrittmotor wird tber vier Pole angesteuert
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Aufgabenstellung
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Nr. 7 Thema Schritt Arbeitsergebnis KommentarelFragen/Bemerkunge |Relati |Status ||
Zu allen Punkten gehdrt mindestens eine kurze|n ver
Erlzuterung! Hyperl
1| Aufbau Einlesen und Einregeln der Scllpasition [RS232) Funktionsplan + Schaltplan [was ist wie mit was Schaltplan fr einzelne Achse erstell; erledigt
zuzammengeschloszen und wie angeordnet] Schaltplan fir alle Achsen Belegung auf
dSpace Karte bestimmt
2 Hardw areanalyse und Hardw areaufbau sowie Verbinden samtlicher Hardw arekompanenten auf einem [Hardw arekompaonenten einer Achse I &rbeit
Hirzunakme von Pulldow n-\Widerst 3nden Hir die dem Pratoshield verbunden obine hinzunahme der
Erdschaltersteusring Endschalter [absprache, dass
Endzschalter nur theoretizch eingebracht
3 K.abel, etc. gefertigt Kabelvon dSpace zu Schaltzchrank erledigt
gefertigt
4 | Test der Ansteuerung Busgabe eines digitalen Signals am Ausgang des Diagramm per Ozzilloskop aufzeichnenidarstellen und | Betrachtung der Mindestperiodendauer erledigt
Contrallers [(SPS, pC, M) thearetizche Grundlagenbetrachtung und Pulze bei Worw Srts- und
Rickw shrtsfabirten, Diagramm
dargestellt
5| Leistungsstufe ansteusrn Programmisming Programm: DOurchsicht akiueller Stand, Programm sow eit verdndert, dass Achse erledigt
Pragrammablaufplan, Umstrukturierung mittels fghrt, Subsysteme erstellt
Funktionen
6 Testmit abgeschraubter Verfahreinheit [Kupplung Analyse, Programm F akrt mit Verfahreinheit erledigt
Affrien)
T Test und Inbetriebnahme der Endschalter Beschreibung Endzchalter nicht mit singebracht offen
i) Dateneingabe Gber Arduino-Manitar Pragramm offen
9 Achzenansteuerung fir mehrere Achsen duplizieren Pragramm schon Fazt fertig, Programm auf drei I &rbeit
und Einlesen einer definierten String-Faolge Achsen emeitert
10| Test mit Steuerungs algarithmus K.ommunikation mit Steuweralgaorithmus getestet [Matlab) | Test offen
1 Frogrammier-Review Ablaufdiagramm Pragrammeode kommentiert und erledigt
‘erbesserungen: Einbau von Funktionen von haufig EBeschriftungen verbessert
und sehr dhnlich ausgefihrem Code
Aufgersumter und gut kommentierter Programmeoode
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Aufgabenstellung : :
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« Verstandnis der vorhandenen Programmierung
* Inbetriebnahme einer Achse

« Erweiterung der Programmierung und Verkabelung auf
mehrere Achsen

« Ldsungsfindung flr Endschalter
 Einlesen der Daten Uiber RS232
 Test aller Achsen an der Frase

Madleine Kahr 13.01.2017



Ausgangssituation : :
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« Ablaufdiagramm
« Programmierung flr eine Achse (unkommentiert)
« Ansatz zum auslesen der Daten Uber RS232

« Schaltplan (Verkabelung aufgrund eines anderen Steckers
nicht passend)
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Ansteuerung einer Achse - Uberblick :_:
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dSpace Box

\\\\\\\

W
Schrittmotor ‘

o -

Verfahreinheit Gecko Drive
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Ansteuerung einer Achse - Schaltplan
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Ansteuerung einer Achse - Regelkreis :.:

HOCHSCHULE
HAMM-LIPPSTADT

I
Regel- ~ ) Storgrofe
g S sweow [ |
Fiihrungsgréte e(t) u(t) us(t Regelgrofe E
Regler I—)l Stellglied Regelstrecke ;
wit) - y(t) |
i
ekfd Yy (1) j
Rickflihrung M I Messglied E

- - = - - ——— - ——— ———

Madleine Kahr 13.01.2017



Ansteuerung einer Achse - Regelkreis :.:
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Simulink-Programm

Schritt-

impulse
Gecko &

Schrittmotor

Linearachse

Wegunter-
schied Ax

Derzeitige Position Zahler (in

Simulink
umgesetzt)
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Programmierung :.:
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Verbindung von dSpace und Schaltschrank : :
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« Loten einer Steckerverbindung vom dSpace-Panel zum
Schaltschrank

« Ermitteln der Belegung im Schaltschrank mit Hilfe von
Durchgangsmessung

- Aufgrund einer ungunstigen Belegung hat man sich flr eine
neue Belegung entschieden

« Zeichnen eines Schaltplans
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Verbindung von dSpace und Schaltschrank

- 37-poliger Stecker - 25-poliger Stecker
- vom dSpace Panel ausgehend - Anschluss fiir den Schaltschrank
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Stecker
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——= schvittmotortreiber —= 7|
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ASCII-Code
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£5C1 |Zeichen |asCl|Zeichen |asCl|Zeichen |50 |Zeichen MCI‘zéichen‘ A5 ’_Zeichén’

. 000 |{Mull} 045 I 138 |e B | 230 |u
) - - ; = i .
American Standard Code T N N TR i i
f I f t I t h 003 |w M3 1 o5 141 E 187 3 733 H
i 2 5 N 1
or Infomation intercnange RS N N N S S IEE RN o
. . 006 |s ] b 144 |E 100 |2 2% [y
« Zeichencodierung o PR o - 17 - (=2 =
opa |- ss |7 il |e 147 |o i |1 i |
. . s 5 |8 h & = 3
« Den Dezimalzeichen 8 O [ S 0 S | S N =
oiz =) i |h is0_|h 196 247
013 _|r =) 105 i 181 |0 197 243 [
werden Buchstaben, N B = S 30 T 0 P [ ]
015 1 = 107 |k 153 |0 1= A 45 |[§
. 016w FHE 13 ]l 154 [0 o [E M5 [=
Zahlen und Sonderzeichen S - A 18 N 38 N - N
i |1 e i@ 112 [n [E i [+ 248
0t 1 A 57 (@ -
dargestellt | 28 8 O I8 CH— |
0 |§ 57 |C 113 |g 158 |f i = 251
. . 22 [— 3 D 114 |r 160 |3 o |4 =2 [T
* Zahlen beginnen bei 48 S S S P S
O 9 025 || 71 |G 17 [u 163 [0 o] E 255 |(leer)
- 026 |— 72 |H 113 164 210
VOn [Pl E n;s 113 : 165 g 1 [E
28 74 |J 120 [x 166 |® iz |E
. . 029 [ o075 K 121 187 ¢ 213
« Buchstaben beginnen bei e T o (o [ {0 P |
031 |¥ o077 M 123 ] 188 |@ 715 [T
1 03z || ) N 2 THE T
65 und werden zwischen B = S
. . N el |P 125 [~ 72 ﬁ 218
GroR- und Kleinschreibung
. 037 [% EE 123 [u 175 _|» 221 i
unterschieden o — —
040 || Bl 132 |a 178 [* =4 |0
o ) BT [W 133 [a 179 25 R
042 EIES [EE] 180 [ = |0
43 [+ @ [Y 135 [e 181 [A =7 [0
044 EE 1% [e gz [A 6 [0
45 EXI 137 |8 183 [A [0
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Auslesen der Daten von RS232 : :
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 Die Daten werden Uber die RS232-Schnittstelle als ASCII-Code
an

« Werden in folgender Form als ASCII Gibersetzt Gbergeben:
X10000Y12000Z08000F12345E

—> 884948 48 48 48 89 49 50 48 48 48 90 48 56 48 48 48 70 49
50 51 52 53 69

« Somit werden Beispielsweise die x-Werte auf folgende Weise
berechnet:

. X= (P0s2-48)*10"4+ (P0s3-48)*10"3+ (P0s4-48)*10/2+
(P0S5-48)*10"1+ (P0s6-48)*10°0
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Einbringen der Endschalter ::
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Fazit : :
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« Guter Einblick in Steuerung mit dSpace

« Aufgrund von anderem Stecker lange Zeit fir Einarbeitung
« Erweiterung auf 3 Achsen

« Durch Funktion jederzeit weitere Erweiterung moglich

Ausblick auf nachste Schritte:

- Inbetriebnahme der Endschalter

- Test des Programms mithilfe von ASCII-Code aus RS232
- Inbetriebnahme der Frase mit dSpace
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Danke fur Ihr Interesse.



